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Steuergerit- Oszilloskop-Einstellung
Bauteilbezeichnung/Schaltkreis Pig Signal Zustand Richtwert (Empfohlene Spannungs- | Oszillogramm
|Zeitwerte pro Bildraster)
Mit Anlasser drehen -
Drosselklappenschalter 2 4== | Drosselklappe 9V
geschlossen
Mit Anlasser drehen -
Drosselklappenschalter 2 4== | Drosselklappe ganz ov
geoffnet
Mit Anlasser drehen -
Drosselklappenschalter 3 4== | Drosselklappe ganz 9V
geoffnet
Mit Anlasser drehen -
Drosselklappenschalter 3 4== | Drosselklappe ov
geschlossen
Einspritzventile 12 H—D Im Leerlauf 2,5ms 10 VI2 ms Ml
R Im Leerlauf -
Kuhlmitteltemperatursensor 10 d— Kiihimitteltemp. 20°C 52V
R Im Leerlauf -
KihImitteltemperatursensor 10 4= Kiihimitteltemp. 80°C 1,1V
Lambdasonde 20 4mm= | | aufender Motor 0.1-1v 0,2V/ls W
(schwankend) ’
Luftmengenmesser 7 4= | Im Leerlauf 55-6,0V
Luftmengenmesser - Im Leerlauf - Lufttemp.
Ansauglufttemperatursensor 8 - 10°C 85V
Masse 5 Zindung ein ov
Masse 13 ov
Motor-Diagnoseanschluss 22 4m—" | Im Leerlauf 58-7,8V
Relaismodul 9 4== | Mit Anlasser drehen mind. 9 V
Ziindschalter - Startsignal 4 4m= | Mit Anlasser drehen 9V




Ziindspule 1 4m= | Zindung ein 11-14V
Ziindspule 1 4m= | Im Leerlauf 5V/2 ms Wl
35. Digital, Gleichspannung, 21. Analog, Gleichspannung 33. Digital, Gleichspannung,
impulsbreitenmoduliert frequenzmoduliert
) 117 0T )
L L L L
ot 1L LT T
i [N SN
N AT AT B | |
| AL U B

Bidirektionales Signal

Eingangssignal

Ausgangssignal

Steuergeréat schaltet auf Masse durch

AL

Steuergerat-Masse




